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PROBABILITAS DAN STATISTIKA 

DISTRIBUSI NORMAL BAKU 

Dr. Ir. H. Muhammad Sutarno, S.H.I., M.Sc., M.Ag. 

Fungsi padat probabilitas  Z  yang berdistribusi normal baku 
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Jika diubah dari curvilinear coordinates ke polar coordinates (baca Kaplan, Advanced 

Calculus, second edition, 1981, p. 270-272)      

z r cos ( ) dan    y r sin ( ) maka     
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Variabel acak Z yang berdistribusi normal baku mempunyai fungsi padat probabilitas 
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